Sonder-SchweiBverfahren, Mechanisierung, Automation

Roboter-SchweiBsysteme

Flexibel auf
Marktanforderungen
reagieren!

Roboter-MAG-SchweiBen von Rohrkérpern mit zwei Robotern und 180 Grad reversierendem Drehtisch

Qualitat

durch konstante SchweiBnahtgiite und SchweiBparameter-Uberwachung.

Produktivitat

durch Einsatz von 2 SchweiBrobotern und einem Drehtisch-Prinzip — wéhrend in Station 1 automa-
tisch geschweiBt wird, werden in Station 2 manuell Fertigteile entnommen und Einzelteile eingelegt.

Flexibilitat

durch SchweiBwerkzeug-Wechselsystem mit automatischer Programmanwahl.

Nehmen Sie Kontakt zu uns auf und vereinbaren Sie einen Termin vor
Ort. Wir beraten Sie gerne und zeigen lhnen unsere Referenzprojekte.

Sie erreichen uns unter: automation@schweissring.de
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